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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
11, Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 ogdine i szczegblowe wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot budowlanych w zakresie zwigzanym z realizacjg przedmiotu zamowienia publicznego dla
obiektow:

a) Budowa sieci wodociagowej
ul. Sosnowa; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno
b)  Budowa sieci wodociggowej
ul. Dzika; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno
¢) Budowa sieci wodociagowej
ul. Stoneczna, Starowiejska; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 wm. Mieroszyno
d) Budowa sieci wodociggowej
ul. Lipowa; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno
e) Budowa sieci wodociagowej
ul. Morska; dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno
f)  Budowa sieci wodociggowej
ul. Piaskowa; dz. nr 523/1, 523/2 w m, Mieroszyno
g) Budowa sieci wodociggowej
ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 285/7 w m. Mieroszyno
h) Budowa sieci wodociggowej
ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementow dokumentacji przetargowej i umownej
przy zleceniu i realizacji robot okrestonych w pkt. 1.1,

1.3.  Ogélny zakres robét objetych ST

Zakres rzeczowy robot budowlanych objetych ST obejmuije:

a) sie¢ wodociagowa w ul. Sosnowej; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno;
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 335,1 mb wraz z armatura,

b) sie¢ wodociagowa w ul. Dzikiej; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 79,3 mb wraz z armaturs,

c) sie¢ wodociagowa w ul. Slonecznej, Starowlejskiej; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 582,6 mb wraz z armaturg,

d) sie¢ wodociagowa w ul. Lipowej; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 67,7 mb wraz z armaturg,

e) sie¢ wodociggowa w ul. Morskiej: dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 74,0 mb wraz z armatura,
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) sie¢ wodociggowa w ul. Piaskoweyj; dz. nr 523/1, 523/2 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 90,0 mb wraz z armaturg

g) sie¢ wodociggowa w ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 285/7 w m.
Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 232,7 mb wraz z armaturg
h) sie¢ wodociagowa w ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 154,3 mb wraz z armaturg

1.4.  Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy - dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzei zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Inzynier/Inspektor Nadzoru ~ osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, ktdra jest odpowiedzialna za kontrolg
wykonania robét objetych umowa,

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami
sluzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg, potwierdzeniu przez Inzyniera/lnspektora
Nadzoru.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich prob i badar zwigzanych z ocena jakosciowa materiatow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Odpowiednia zgodnosé - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jeéli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

Polecenie  Inzyniera/inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera/inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace] sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowe;.

Przeszkoda naturaina - element $rodowiska naturalnego, stanowiscy utrudnienie w realizacii zadania
budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiggce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, np. ogrodzenie,
budynek, rurociag, itp.

Dokumentacja projektowa — dokumentacja zalaczona do dokumentacii przetargowej zawierajaca opis i rysunki.
Rysunki zawarte w dokumentacji przetargowej pozwalajg na okreslenie lokalizacji, zakresu i charakteru robot.

* Nawierzchnia ~ warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przyjmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podioZe gruntowe i zapewniajgce dogodne warunki dla ruchu.

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
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Przedmiar robot - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigce odrgbng, calosé konstrukcyjng lub
technologiczng zdolng do samodzielnego spelniania przewidywanych funkeji techniczno - uzytkowych.

Droga -~ wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy C fck,cyl/ fok,cube (np. C16/20) klasyfikujacy beton pod wzgledem
wytrzymaloSci na $ciskanie. Podstawe Klasyfikacji zgodnie z norma PN-EN 206-1 stanowi wytrzymalost
charakterystyczna na $ciskanie okreslona w MPa w 28 dniu dojrzewania na probkach walcowych o $rednicy 150
mm i wysokosci 300 mm (fck,cyl) lub na probkach szeéciennych o boku 150 mm (fck,cube). Jezeli w
specyfikacjach/rysunkach jest mowa o betonie oznaczonym literg B i symbolem cyfrowym (wg nieobowiazujacej
normy PN-B-06250) nalezy przez to rozumie¢ beton klasy C fck, cube. np. oznaczone B20 odpowiada klasie
betonu C16/20.

Spadek - stosunek pionowego lub poziomego rzutu diugosci przewodu.

Przecisk (przewiert) - bezwykopowa metoda podziemnego ulozenia odcinka przewodu technologicznego
(rurociagu) z wykorzystaniem specjalistycznego sprzetu.

Przewdd wodociagowy - rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczania wody odbiorcom.

Teren budowy (plac budowy) - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen w ktérej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzqdzenie zaplecza budowy.

Urzadzenia melioracji wodnych - urzadzenia stuzace odwodnieniu terenu w formie rowéw otwartych, saczkéw
drenarskich, zbieraczy.

Pozostate okreslenia zgodnie z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami krajow UE, w zakresie
przyjetym przez polskie prawodawstwo.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy, oraz za jako$t
zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq, projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jakosci, obowigzujgeymi przepisami prawa budowlanego, sztuka
budowlang i pisemnymi poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca robét ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich
elementow robét zgodnie z dokumentacjg projektows, Iub przekazanymi na pismie instrukcjami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce robét w
wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang poprawione przez Wykonawce robét na wiasny koszt.

Wszelkiego rodzaju zmiany w dokumentacii projektowej Wykonawca robdt wykona we wlasnym zakresie wraz z
wszelkimi wymaganymi prawem uzgodnieniami, po wcze$niejszym uzyskaniu pisemnej akceptacji Inwestora,
Inzyniera/lnspektora Nadzoru oraz Projektanta. Koszty zwigzane z dokonanymi zmianami w dokumentacji
projektowej poniesione zostang przez Wykonawce robét.

Decyzje Inzyniera/nspektora Nadzoru dotyczace akeeptacii lub odrzucenia materiatow i elementow robét beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, dokumentacji projektowej, ST, a takze w normach i

wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robét, rozrzuty
normalne wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenie witasne, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

(}/



»Sylwik” Roboty ziemne i instalacyjne wod-kan i co Sylwester Potrykus 08.2019 r

Polecenia Inzyniera/inspektora Nadzoru beda realizowane przez Wykonawce robot nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce robét, pod grozbg zatrzymania robot. Wszelkie
dodatkowe koszty z tego tytulu ponosi Wykonawca robot.

1.6.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy, egzemplarz projektu budowlanego
oraz komplet ST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Przed
przystapieniem do robét Wykonawca wykona czynnosci nakazane stosownymi przepisami prawa budowlanego.

1.7.  Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, opis i dokumenty, zgodnie z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy.

1.7.1. Zgodnos¢ robét z dokumentacia projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora -

Wykonawcy rob6t stanowig czesé umowy, a wymagania wyszczegélnione w chothy jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy robét tak, jakby zawarte w calej dokumentacj,

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca robét nie moze wykorzystywat bledow lub opuszczen w wiw dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/inspektora Nadzoru oraz Zamawiajacego, ktorzy dokonaja odpowiednich
zmian , poprawek lub interpretacji.

W przypadku rozbieznoéci opis wymiarow wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedq uwazane za warto$ci docelowe.

Cechy materialow i urzadzen musza by¢ jednorodne i wykazywag bliskg zgodnosé z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekroczy¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy i urzgdzenia lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajgca jakosé budowli, to takie materiaty beda niezwloczne zastapione innymi, a roboty
rozebrane i ponowne wykonane na koszt Wykonawcy robot.

1.7.2. Zmiany wprowadzone w trakcie realizacji robét w dokumentacji
projektowej

Wszelkie istotne odstepstwa w trakcie realizacji rob6t w stosunku do projektu budowlanego wymagajg wykonania
projektow zamiennych w zakresie tych zmian, oraz stosownej zmiany treéci pozwolenia na budowe.

O zamiarze wprowadzenia zmian w tresci projektu budowlanego Wykonawca jest bezwzglednie zobowigzany
powiadomi¢ Inzyniera/inspektora Nadzoru, Inwestora oraz Projektanta. Jezeli wprowadzone odstepstwa bedg
Wwymagaty opracowania projektu zamiennego i wystapienia o zmiang treéci pozwolenia na budowe to Wykonawca
jest zobowiazany do opracowania tego projektu we wiasnym zakresie (na wiasny koszt).

Brak aktualnego projektu budowlanego (po zmianach) bedzie m.in. podstawg do odmowy dokonania czynno$ci
odbioru koricowego robét.
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1.8.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca robot jest zobowigzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca robdt jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy, zabezpieczenia dojsé i
dojazdéw do budynkow w okresie trwania realizacji umowy, az do zakoficzenia i odbioru koncowego robot,

Przed przystapieniem do robot Wykonawca robét przedstawi Inzynierowi/nspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w trakcie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacii
ruchu powinien byé aktualizowany na biezaco przez Wykonawce robét.

W czasie trwania wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatfa ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w ten
sposdb bezpieczeristwo pojazdow i pieszych,

Wykonawca rohét zapewni state warunki widocznosci w dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg
akeeptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru,

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene
umowna,

1.9.  Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca robét ma obowiazek znaé i stosowat w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy | wykarczania robot Wykonawca bedzie:

e utrzymywaé plac budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

° podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i nom
dotyczacych ochrony érodowiska na terenie i wokét placu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzeri lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.,

Stosujac sie do tych wymagar bedzie mial szczegoiny wzglad na:

° lokalizacig baz, warsztatow, magazynow, skladowisk i drog dojazdowych;

e $rodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:
> zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi,
»  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazem,
> mozliwoscig powstania pozaru.

1.10.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca robét bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca robét bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy beda skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostepem osob
trzecich.

Wykonawca robét bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy robét.
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1.11. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktre w sposdb trwaly sq szkodliwe dia otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sig
uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o natgzeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong,
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania ich na érodowisko.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robét ich szkodliwogé zanika
(np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania,
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od
wlasciwych organow administracji panstwowej,

1.12.  Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca robét odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen podziemnych i znajdujacych sie na powierzchni
terenu, takich jak rurociagi, kable itp. Wykonawca robét zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen Wykonawca robét bezzwlocznie powiadomi
wiasciciela uzbrojenia, InZyniera/lnspektora Nadzoru oraz bedzie wsplpracowat przy dokonaniu napraw.
Wykonawca robét bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi | urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczng, Wykonawca robot
powiadomi Inzyniera/inspektora nadzoru oraz wiadze konserwatorskie i przerwie roboty do czasu ofrzymania
dalszej decyzji.

1.13. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodiiwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca robot zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia, odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dia Zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s uwzglednione w cenie umownej.

1.14.  Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca robét bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét
od ich rozpoczgcia do koficowego odbioru robot.

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do czasu korficowego odbioru robét, Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby urzadzenia i sieci lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
koficowego odbioru robét,

Jesli Wykonawca robét w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/inspektora
Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.15. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca robot zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow | wytycznych podczas prowadzenia robot,

Wykonawca robot bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagar prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowa¢ InZynieralinspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

1.16. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Powotywane w umowie konkretne normy lub przepisy, ktére spefnia¢ majg materialy, wyposazenie, sprzet i inne
dostarczone towary oraz wykonanie i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w warunkach umowy nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sq panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Réznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza, by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawcg robét i przediozone Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru.
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2. MATERIALY | URZADZENIA
21. Wymagania ogélne

Do realizacji przedmiotu przetargu moga byt zastosowane materialy, urzadzenia | wyroby wynikajace z
rozwigzan projektowych przyjetych w dokumentaci projektowej, dla ktérych:

*  Wydano certyfikat zgodnoéci z PN lub deklaracje zgodnosci z aprobatg techniczna,

o Kiore objete sg kryteriami technicznymi okreslonymi w PN i BN.

o Ktore znajduja sie w wykazie wyrobow budowlanych, sa wlasciwie oznaczone, posiadaja dokumenty
stwierdzajace ich pozytywng ocene techniczng i przydatnosé, $wiadczace o dopuszczeniu tych wyrobow
do obrotu i stosowania w budownictwie, wydane przez upowaznione w tym zakresie jednostki
organizacyjne.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce robot materialy, dla ktorych normy PN i BN przewidujg posiadanie
za$wiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument i muszg,
posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia wdane przez Panstwowy Zakiad Higieny.

Materiaty i urzgdzenia wykazane w projekcie stanowia standard wymagany przez Zamawiajacego. Dopuszcza sig
zastosowanie wyrobow innych producentow - jako réwnowaznych - pod warunkiem, Ze bedq sie
charakteryzowaly przynajmniej takimi samymi parametrami technicznymi i jakosciowymi jak te wykazane w
projekcie i ST. Zgoda Inwestora i projektanta na zastosowanie wyrobow rownowaznych jest réwnoznaczna z
spefnieniem tego warunku. W przypadku nie spelnienia tego warunku Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do
Zadania whudowania wiasciwych materialow i urzadzen bez zmiany ceny oferty.

2.2.  Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca robdt przedstawi
szczegolowe informacje dotyczace materialow przeznaczonych do zastosowania przy realizacji zaméwienia wraz
z odpowiednimi dokumentami potwierdzajacymi, Ze znajduja sie w wykazie wyrobéw budowlanych, sa wiaciwie
oznaczone, posiadaja dokumenty stwierdzajace ich pozytywna oceng techniczng i przydatnosé, Swiadczace o
dopuszczeniu tych wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie, wydane przez upowaznione w tym zakresie
jednostki organizacyjne.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego Zrodla w sposéb ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postepu robot.

23.  Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca robdt odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnoénych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wlaczajac w to Zzrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji.

Wykonawca robét ponosi odpowiedzialno$¢ za spefnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow,
uzytych do realizacji robot.

Wykonawca robot poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materialéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w
umowie beda wykorzystywane do robot lub odwiezione na odklad, odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/inspektora Nadzoru.
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2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom specyfikacji technicznej zostang przez Wykonawce robot wywiezione
z placu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Iniynierallnspektora Nadzoru. Jesli
Inzynier/Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy robot na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te, dia
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzynieralinspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujq sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca robét
wykonuje na wiasne ryzyko, liczag sig z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca robét, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robé:

e  Byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem.
o Zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwosci.
o  Byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skiadowania beda zlokalizowane w obrgbie placu budowy, w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
robot.

3. SPRZET

Wykonawca robot jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy robot
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizagji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru. W przypadku braku ustaler w wyzej wymienionych
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach InZyniera/inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawey robot lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami, w tym o ochronie rodowiska oraz przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza
prawo polskie,

Wykonawca robot dostarczy  Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja moZliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca robét powiadomi Inzynierafinspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akeeptacig przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/lnspektora Nadzoru, nie moze byé
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania jakosci i warunkow
wyszczegolnionych w umowie, zostana przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do roboét.
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4. TRANSPORT

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego, w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom umowy na polecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca robdt bedzie utrzymywaé w czystoéci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy, na wiasny
koszt.

4.1, Ograniczenia obciazer osi pojazdow

Wykonawca robot stosowaé si¢ bedzie do obowiazujacych ograniczen obcigzen na o podczas transporiu
materialow i sprzetu. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od odpowiednich wiadz na uzycie pojazdéw o
ponadnormatywnych obciazeniach osi i w sposb ciagly bedzie powiadamiat Inzyniera/lnspektora Nadzoru o
fakcie uzycia takich pojazdéw.

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmieme obcigZenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukofczone
fragmenty budowy w obrebie placu budowy a Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/inspektora Nadzoru.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1.  Plan zapewnienia jakosci (PZJ)

Do ohowiazkow Wykonawcy robot nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera/inspektora
Nadzoru planu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposb wykonywania robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzynierafinspektora Nadzoru.

Plan zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

A) Czest ogoing opisujaca,
e  Organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét.
Organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét.
Bhp.
Wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne.
Wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowos$¢ wykonania poszczegdinych elementow
robot.
System (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot.

» Wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca robét zamierza zlecié prowadzenie badar).

e Sposoh oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany ~ sposéb i forme przekazywania tych  informacii
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

B) Czgst szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

e Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

e Rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu i urzadzenh do magazynowania i zatadunku materiatow itp.

*  Sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wiaéciwosci podczas transportu.

o Sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotiiwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw i wykonywania
poszczegoinych elementow robot.

e Sposdb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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5.2, Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rohot bedzie takie sterowanie ich realizacja, aby osiagnag zalozong jako$c robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosé stosowanych materialow. Wykonawca robot
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i materialow oraz robot.

Wykonawca robot bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czgstotliwoscig

zapewniajgca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i
ST.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone Inzynier/nspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ prawidlowe wykonanie robot. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca robét.

Wykonawca robét dostarczy Inzynierowillnspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja waing legalizacje, zostaly prawidlowo skalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/nspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy robét pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak
powazne, ze moga wplynat ujemnie na wyniki badai, Inzynier/inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie
do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium
Wykonawey robot zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

5.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/lnspektora Nadzoru Wykonawca robot bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza jego watpliwosci, co do ich jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce rob6t i zatwierdzone przez
Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Probki dostarczone przez Wykonawcg robot do badan wykonywanych przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru bedg
odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

5.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badari Wykonawca robot powiadomi Inzyniera/inspektora Nadzoru o
rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca robét
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru.
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3.5. Raporty z badan

Wykonawca robot bedzie przekazywat Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikow badan jak
najszyhciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w planie zapewnienia jakosci (PZJ).

3.6.  Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u Zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy robét.

Inzynier/Inspektor Nadzoru ocenia zgodnosé materiatdw robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badar
dostarczonych przez Wykonawce robét.

Inzynier/Inspektor Nadzoru moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy
robét, na koszt Zamawiajgcego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy robot sa niewiarygodne,
to Inzynier/inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy robét lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgczenie na badaniach wlasnych przy ocenie zgodnosci
materialow i robét z dokumentacja, projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce robot.

a.7.  Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;

o Certyfikat na znak bezpieczenistwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych.

o Deklaracie zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polskg norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie s objete certyfikacjg okreslona w wiw
pkt i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla kidrych wiw dokumenty 5 wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadala te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe musza posiadaé certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami
przeprowadzonych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce robét
Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speniajg tych wymagan zostana odrzucone.

9.8.  Dokumenty budowy
5.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce robét w
okresie od dnia przekazania Wykonawcy robdt placu budowy do momentu kohcowego odbioru robét.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na
Wykonawey robét,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych placu budowy.

Kazdy wpis do dziennika budowy bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktora dokonata wpisu z podaniem iej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Wpisy beda czytelne, dokonywane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim.
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Wszystkie zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty oznaczone kolejnymi numerami
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/lnspektora Nadzoru,

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdinosci:

Date przekazania Wykonawcy robét placu budowy.

Date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowsj.

Uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru planu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét.

Terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszczegéinych elementow robot,

Przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego opdznienia.

Uwagi i polecenia Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu.

Zgloszenie i daty odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i kohcowych

odbiorow robét.

Wyjasnienia, uwagi i propozycje Kierownika Budowy.

Stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi.

Zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej.

Dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania

robét.

> Dane dotyczace sposobu wykonywania, bezpieczefistwa i zabezpieczenia robot,

> Dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat.

> Wyniki prob poszczeg6inym elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat.

»  Inne istotne informacje o przebiegu robét.

VVVVVYVYVVYVY

\ A4
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Propozycie, uwagi i wyjasnienia Kierownika Budowy, wpisane do dziennika budowy beds przediozone
InZynierowi/lnspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Kazdy wpis do dziennika budowy obliguje Inzyniera/lnspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.
9.8.2. Rejestr obmiaru
Rejestr obmiaréw stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilosci wykonanych robot.

Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym
przedmiarze rob6t i wpisuje do rejestru obmiardw.

5.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia w jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawcy robét beda gromadzone w formie uzgodnionej
W planie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na
kazde Zyczenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt 5.8.1. - 5.8.3. nastepujace dokumenty:

Decyzje o pozwoleniu na budowe/lub zgtoszenie.

Protokoly przekazania placu budowy.

Projekty organizacji ruchu dla robot wymagajacych zajecia pasa drogowego.
Plan BIOZ sporzadzony przez Wykonawce robét.

Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne.
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*  Protokoty wymaganych prob i badan.
e Protokoly z narad i ustalen.

*  Raporty z przeprowadzonych robét.
e Korespondencje na budowie.

5.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odiworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla InZyniera/lnspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

6. OBMIAR ROBOT

6.1.  Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca robét po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/inspektora Nadzoru o
zakresie przy udziale upowaznionego i wykwalifikowanego przedstawiciela Wykonawcy robét.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie w ilociach podanych w przedmiarze robot lub specyfikacjach technicznych nie
zwalnia Wykonawcy robdt od obowigzku ukoficzenia wszystkich robét.

Bledy zostang poprawione wg pisemnych instrukgji InZyniera/inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstotiwoscig wynikajaca z platnosci na rzecz Wykonawey
robdt lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce robdt i Inzyniera/inspektora
Nadzoru.

6.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii
osiowej w metrach.

Jesli specyfikacje techniczne dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3, jako
dhugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

lloSci elementow w sztukach lub kompletach. Powierzchnia w m2.
llosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byt dotgczone w formie oddzielnego zalgcznika
do rejestru obmiarow. Wzor takiego zatacznika zostanie uzgodniony z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru,
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6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beds zaakceptowane przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce robot. Jesli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca robét bedzie posiadaé wazne éwiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenie pomiarowe bgdg przez Wykonawce robét utrzymywane w dobrym stanie w calym okresie
trwania robot.

6.4. Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzania obmiaréw

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koficowym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Pomiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

Pomiary diugosci obiektow liniowych powinny by¢ dostarczone na zadanie Inzynieralinspektora Nadzoru, w
oparciu o przedstawione przez Wykonawce robot szkice i zestawienia geodezyjne.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.  Rodzaje odbioru robét

Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi cze$ciowemu.

Odbiorowi koficowemu.

Odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2, Odbior rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci i jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca robot wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/inspektora
Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/lnspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.3. Czesciowy odbiér robot

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czeéci robét. Odbioru czesciowego robét
dokonuje sig wg zasad jak przy koficowym odbiorze robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.
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7.3.1. Dokumenty do czesciowego odbioru robot

Zakres dokumentow do czesciowego odbioru robét ustali Inzynier/inspektor Nadzoru z Wykonawea robét (nie
moga one przekraczat zakresu dokumentow wymaganych do koficowego odbioru).

14. Koncowy odbi6r robét

Koncowy odbior robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilogci,
jakosci i wartosci.
Calkowite zakoficzenie robdt oraz gotowosé do koficowego odbioru robét bedzie stwierdzona przez Wykonawce

robt wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Konicowy odbidr robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru zakoriczenie rob6t i przyjecia wymaganych przepisami dokumentow.

Korcowego odbioru robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoéei Inzyniera/lnspektora
Nadzoru i Wykonawcy robot. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa,

W toku koficowego odbioru robdt komisja zapozna sig z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupelniajgcych, komisja przerwie swoje
czynnoéci i ustali nowy termin koricowego odbioru robét.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakost wykonywanych robét w poszezegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagai przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.1. Dokumenty do kofcowego odbioru robot

Podstawowym dokumentem do dokonania koricowego odbioru robot jest protokét odbioru koficowego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do koricowego odbioru robot Wykonawca robdt jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

> Pozwolenie na budowe.

»  Dzienniki budowy i rejestry obmiaréow.

» Dokumentacj¢ projektowa powykonawczg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows jeéli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

Protokoly czesciowych odbiorow robot.

Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza, w formie papierowej, zatwierdzona przez Powiatowy
Osrodek Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznej.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych.

Receptury i ustalenia technologiczne.

Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materiatow i urzadzen.

Szczegdlowe specyfikacje techniczne.

Uwagi i zalecenia Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

v v

VVVVVY
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
koncowego odbioru robot, komisja w porozumieniu z Wykonawce, rob6t wyznaczy ponownie termin koricowego
odbioru robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupehniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

7.5.  Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koficowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnoci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji przedmiaru robét. Dla pozycji kosztorysowych wycenianych podstawa ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce robot w danej pozycji przedmiaru robét.

Dia robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podano przez Wykonawee i przyjeta
przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa przedmiaru robot bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
sig na jej wykonanie, okreslonej dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

> Robocizng bezposrednia wraz z kosztami towarzyszacymi.

> Wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, sktadowania i transportu.
> Wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami.

» Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

» Podatki obliczone zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,
8.2. Platnosci okresowe i koicowa

Platnosci okresowe i koficowa beda sie odbywaly zgodnie z zatwierdzonym przez Zamawiajacego i
InZyniera/Inspektora Nadzoru harmonogramem rzeczowo-finansowym robét.

8.3. Koszt zajecia drog

Koszty zajecia pasa drogowego, na czas prowadzenia robot, wyliczone zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 31 maja 2004 r. w sprawie wysokosci stawek optat za zajecie pasa drogowego drdg, ktorych
zarzadca jest Generalny Dyrektor Drog Krajowych i Autostrad (Dz. U. 129, poz. 1369) lub innego obowiazujacego
prawa miejscowego wiasciwego terenowo dla miejsca wykonania rob6t, ponosi Wykonawca robét.

Koszty zwigzane z zajeciem w/w terendw na czas prowadzenia robot oraz wykonania wymienionych prac nalezy
uwzgledni¢ w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycja przedmiaru robot.
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84. Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych urzadzen w okresie
gwarancyjnym

Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych w okresie gwarancyjnym ponosi Zamawiajacy. Wyjatek
stanowig koszty wynikajace z wykrytych w okresie gwarancyjnym usterek, ktore obcigZajg Wykonawce robot.

8.5. Koszty zawarcia ubezpieczeri i rekojmi na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczeri wymienionych w warunkach umownych, ponosi Wykonawca rob6t w ramach ceny
umowne;.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. 2016, poz. 290 z pozii. zm.).

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdwien publicznych (t. Dz. U . 2015, poz. 2164 z pozn.
zm.).

3. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci  geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. 1995 nr 25, poz. 133 z pozii. zm.).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (tj. Dz. U. 2016, poz. 1629 z
pbzn. zm.).

5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (t. Dz. U. 2016, poz. 124 z
pozn. zm.).

6. Ustawa z dnia 5 czerwca 2014 r. o zmianie ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne oraz ustawy o
postepowaniu egzekucyjnym w administracji (Dz. U. 2014, poz. 897 z pozn. zm.).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczeristwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002, nr 108, poz. 953 z pbzn. zm.).

8. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tj. Dz. U. 2016, poz. 1440 z poz1. zm.).
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ST-01 ROBOTY POMIAROWE | PRACE GEODEZYJNE
1, WSTEP

1.1.  Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania rob6t pomiarowych i prac
geodezyjnych, ktore zostang wykonane w ramach budowy obiektow:

a) Budowa sieci wodociggowej
ul. Sosnowa; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno
b) Budowa sieci wodociggowej
ul. Dzika; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno
¢) Budowa sieci wodociggowej
ul. Stoneczna, Starowiejska; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 w m. Mieroszyno
d) Budowa sieci wodociggowej
ul. Lipowa; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno
e) Budowa sieci wodociggowej
ul. Morska; dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno
f) Budowa sieci wodociagowej
ul. Piaskowa; dz. nr 523/1, 523/2 w m. Mieroszyno
g) Budowa sieci wodociggowej
ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 285/7 w m. Mieroszyno
h) Budowa sieci wodociggowej
ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw dokumentéw przetargowych i
umownych przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.

1.2.  Zakres rob6t objetych specyfikacja techniczng

Zakres prac realizowanych w ramach robét pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuije:
1.2.1. Roboty przygotowawcze

> Uzyskanie przed przystapieniem do robét od Zamawiajgcego danych zawierajacych lokalizacje trasy.

> Sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania, w okresie pomigdzy wydaniem podktadu
geodezyjnego do celow projektowych a datg rozpoczecia robdt nie zabudowano nowych sieci i
konstrukeji budowlanych, ktére moga by¢ nie ujawnione w dokumentacji projektowej.

> Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegblowego wytyczenia robot.

> Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzgtu budowlanego.

1.2.2. Roboty zasadnicze

> Wytyczenie trasy i punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokoSciowe) dla robét, sieci i obiektow
technologicznych objetych ST.

» Wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie giéwnych elementow obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja.

> Zabezpieczenie punktow charakterystycznych, w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoh utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

» Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiaréw, szkicow roboczych i obmiardw jezeli wynika to z
postanowien umowy, zalecen Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
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1.3.  Okreslenia podstawowe

1. Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
trasy.

2. Reper - tiwaly (zwykle odciéniety w odlewnie Zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00.
Materialy uzywane przy wytyczeniu budowli oraz punktéw wysokoéciowych zgodnie z ST:

»  Paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i diugosci 1,5-1,7 m do wyznaczenia punktéw glownych trasy oraz
$rednicy 5-8 cm i dlugosci 0,3 m do wyznaczenia i stabilizacji pozostatych punktow.

Prety stalowe o $rednicy 12 mm i dlugosci 0,3 m.

Farba chlorokauczukowa.

Betonowe stupki lub rurki metalowe diugosci ok. 0,5 m.

Swiadki wbijane obok palikow osiowych - diugoéci ok. 0,5 m i przekroju prostokatnym.

VVVY

3. SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem glownych elementow wykonywanych rob6t oraz reperow
roboczych beda wykonane recznie,

3.2.  Sprzet pomiarowy

Sprzgt geodezyjny wykorzystywany do wytyczania budowli i punktéw wysokosciowych:

Teodolity.
Dalmierze.
Niwelatory.
Tyczki.

Laty.

Tasmy stalowe.

VVVVYYVYY

Sprzgt uzywany do tyczenia budowli i punktow wysokoSciowych powinien zapewni¢ wymagang doktadnost
pomiaru,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczage transportu podano w ST-00.

Sprzet i materialy objete niniejsza ST mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
9.1, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Ogolne wymagania dotyczace robot opisane sq w ST-00 ,Wymagania ogdine’.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami G.U.G.K. przez 0soby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia |
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegblowego wytyczenia rob6t. Przejgcie tych punktow powinno by¢
dokonane w obecnosci Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa,
ST oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowat Inzyniera/lnspektora Nadzoru o jakichkolwiek bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usuniete na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca zobowiazany jest wytyczy¢ i zastabilizowat w terenie punkly gtéwne obiektéw budowlanych oraz
punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Powinien dostarczy¢
Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykazu punktow wysokoéciowych.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rozniq sie od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomié o tym Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Nie nalezy zmienia¢ rzezby terenu, na ktérym wystepujg roznice bez decyzji Inzyniera/inspektora Nadzoru,

Wykonawca nie moze rozpoczaé zadnych robét w oparciu o przeprowadzone przez siebie pomiary bez
wezesniejszej akceptacii Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazq
Wykonaweeg.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczel w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostana zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest niezbedne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne do prawidiowej realizacji rob6t naleza do obowigzkow
Wykonawcy.

5.1.1. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacii
pafistwowej i innej osnowy geodezyjnej okreélonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przez Inwestora i Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych,
a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczyé z dokiadnoscig do jednego cm w stosunku do rzednych okreslonych
w dokumentacii projektowej.
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Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne do tyczenia powinny byé zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych, potozonych
poza granica robot ziemnych. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub
rur metalowych.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicq robot, w taki sposéb, zeby za ich pomocg moc
wytyczy¢ usuniety pal.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegloéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaftowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Maksymalna odleglosé
pomigdzy punktami giownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczat 500 m.

5.1.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych
Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycii.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyraznie | jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzystywac punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach.

W przypadku braku takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztaftownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych przez
Inzyniera/nspektora Nadzoru.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢
250 metrow.

Repery robocze Wykonawca zobowigzany jest zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem sieci i
obiektow towarzyszacych.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z takq doktadnoscia aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy niz 4 mm/km stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperow paristwowych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoéci robét podano w ST-00.

Kontrolg jako$ci robot pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreélonych w instrukcjach i wytycznych Glownego
Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych G.U.G.iK., m.in.:

Nalezy sprawdzi¢ polozenie punktow gtéwnych przedmiotowych sieci i obiektow.

Nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktow glownych przedmiotowych sieci i obiektow.

Nalezy sprawdzi¢ spadki rurociagow.

Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i
poziomych, w punktach naziemnych oraz co najmniej 5 razy na odcinku 1 km.

e Robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calym obszarze budowy.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt omdwiono w ST-00.

Jednostka obmiaru dla robdt liniowych jest - 1 metr, dla robot obiektowych — 1 kpl lub 1 szt

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.

QOdbidr robét zwigzanych z odtworzeniem(wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokolu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
InZynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany wykonaté na swoj koszt i przekaza¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru
dokumentacje geodezyjna powykonawcza zatwierdzong przez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogélne podano w ST-00.

Koszty robdt geodezyjnych zwiazanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni w cenie
jednostkowej zwiazanej z dang pozycjq przedmiaru robét.

Koszt rob6t obejmuije:

Wytyczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe elementow realizowane;j inwestycji.

Uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami.

Wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych.

Zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona przed zniszczeniem i oznakowane.

Wykonanie pomiaréw biezacych i sprawdzajacych w miare postepu robot.

Wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie glownych elementow realizowanej
inwestycji w wykopie przed zasypaniem.

Inwentaryzacja elementoéw naziemnych realizowanej inwestycji.

e Wykonanie szkicow wytyczenia, szkicow sprawdzajacych oraz dokumentacji powykonawczej wraz z
zatwierdzeniem przez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

® e e e e e

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugi inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografi
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Glowny Urzad Geodezii i Kartografii 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Glowny Urzad Geodezji i Kartografi
1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
1979.

6. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983,

7. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983
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ST-02 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

11.

Nazwa zaméwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robdt ziemnych, ktére
zostang wykonane w ramach budowy obiektow:

h)

1.2,

Budowa sieci wodociagowej

ul. Sosnowa; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno

Budowa sieci wodociggowej

ul. Dzika; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno

Budowa sieci wodociggowej

ul. Stoneczna, Starowiejska; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 w m. Mieroszyno
Budowa sieci wodociggowej

ul. Lipowa; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno

Budowa sieci wodociagowej

ul. Morska; dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno

Budowa sieci wodociggowej

ul. Piaskowa; dz. nr 523/1, 523/2 w m. Mieroszyno

Budowa sieci wodociggowej

ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 285/7 w m. Mieroszyno
Budowa sieci wodociggowej

ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno

Zakres stosowania specyfikaciji technicznej

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementow dokumentow przetargowych i
umownych przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres robot objetych specyfikacja

Zakres prac realizowanych w ramach robét ziemnych obejmuije:

Roboty przygotowawcze:

Prace geodezyjne zwigzane z wytyczeniem zakresu robét — wg ST-01 Roboty pomiarowe i prace
geodezyjne.

Prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnosci warunkéw istniejacych z projektem.

Zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz rodlinnosci i
ewentualnych skladowisk odpadow.

Przejecie i odprowadzenie z terenu robot wod opadowych i gruntowych.

Wykonanie niezbednych drég tymczasowych, zasilania w energie elekiryczng i wode oraz
odprowadzania $ciekow.

o Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.
e  Rozbiorka nawierzchni drog, kraweznikow, obrzezy, chodnikéw, plotow i innych konstrukgji.
o Dostarczenie na teren budowy niezbednych materialow, urzadzen i sprzetu budowlanego.
o Wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych.

Roboty zasadnicze:
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Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu).

Wykopy wraz z szalowaniem.

Przygotowania podioza pod uktadang siec.

Wymiana gruntu zgodnie z projektem budowlanym.
Zasypywanie wykopow z zageszczaniem warstwami.

Wywoz i utylizacja urobku.

Wykonanie przeciskow/przewiertow i przejs¢ pod przeszkodami.
Plantowanie terenu po zakoriczeniu prac.

Odtworzenie nawierzchni po robotach do stanu pierwotnego.

Roboty koficowe:
¢  Przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz diugim pasie terenu, ktérego zasadniczym wymiarem jest
diugos¢, np. przy ukladaniu rurociagéw pod powierzchnia terenu, przy wykonywaniu torowisk, linii kolejowej, ulicy
lub drogi.

Wykop waskoprzestrzenny - wykop o szerokosci dna réwnej lub mniejszej od 1,5 m i o diugosci powyzej 1,5 m.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okreslona wg wzoru:
Is = Pd / Pds
gdzie:
Pd - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

Pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okrelona w
normalnej probie Proctora.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

Grunt rodzimy - grunt wydobyty z wykonanego wykopu.

Obsypka - materiat zasypowy (piasek), od wierzchu podsypki do wysokosci 30 cm ponad géma krawedz
przewodu.

Zasypka - warstwa wypelniajacego materiatu gruntowego (grunt rodzimy o strukturze piasku z odktadu Iub
dowieziony) miedzy powierzchnia gorng obsypki i terenem.

Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym obiektem.

Pozostale definicje podstawowe sa zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami Krajow UE, w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00 Wymagania ogéine.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami umowy i poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed whudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe
informacje dotyczace Zrédia wytwarzania i wydobywania materialow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
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dokumenty dopuszczenia do obrotu | stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia
Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za spehnienie wymagan ilosciowych | jakosciowych materialow
dostarczanych na teren budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zalozeniami ST.

Grunty i materialy nieprzydatne do zasypywania wykopow oraz nadmiar gruntow z wykopow muszg byé
wywiezione na skiadowisko. Zapewnienie terenow na skiadowisko nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

Grunty wykorzystywane do zasypania powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem wiasciwosci geotechnicznych
oraz posiadac akceptacje Inzyniera/inspektora Nadzoru.

W przypadku koniecznosci dowozu gruntu, zapewnienie miejsca uzyskania gruntu nalezy do obowigzkow
Wykonawey.

3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzgt uzywany do realizacii robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizaci robét, ktory
uzyskat akceptacjg Inzyniera/inspektora Nadzoru,

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

Odspajania i wydobywania gruntéw (np. narzedzia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.).

Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, ifp.).

Transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.).

Sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki wibracyjne, itp.).

Zbijania i wydobywania prefabrykowanych obudow wykopow (np. koparki, zurawie itp.).

Umocnien $cian wykopow (np. typowe obudowy stalowe, skrzyniowe typu box, itp.).

Czasowego odwodnienia wykopow (pompy zatapialne, iglofiltry, agregat pompowy oparty o pompy

odsrodkowe ze wspomaganiem prozniowym lub o pompy tiokowe).

e Wykonania przej$¢ poprzecznych poziomych metoda bezwykopowa (zestawy maszyn do przeciskow,
przewiertow).

o Rozebrania i odtworzenia nawierzchni (rozkiadarka mas bitumicznych, réwniarka samojezdna, walec

statyczny).

® @ @ @ @ e e

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 Wymagania ogéine.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna, niekorzystnie
na jako$¢ robot i wasciwosci przewozonych towarow.

Wykonawca robét ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczenstwa,
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajace sie po drogach powinny spelniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnoéci w odniesieniu do
gabarytow i obcigzenia na o0s.
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Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw
obciazajg Wykonawce robét.

Zwigkszenie odlegloSci fransportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze byé podstawa, roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegloci nie zostaly wezesniej zaakceptowane
na pismie przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigZer na osie, wymiaréw fadunku i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bgdzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia robot podane w ST-00.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy, oraz za jako$t
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jakosci, obowiazujacymi przepisami prawa budowlanego, sztukg
budowlang i pisemnymi poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.1.  Warunki gruntowo wodne

Szczegblowe dane dotyczace warunkow gruntowo-wodnych zostaly przedstawione w  dokumentacii
geotechnicznej opracowanej na potrzeby projektu budowlanego.

5.2. Prace pomiarowe i geodezyjne

Warunki techniczne wykonania robét pomiarowych i prac geodezyjnych zostaly okreslone w specyfikacji ST-01
,Roboty pomiarowe i prace geodezyjne’.

5.3. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe obejmujq rozebranie i usunigcie z terenu budowy elementéw drogowych (nawierzchni jezdni,
krawgznikow, chodnikéw itp.) zgodnie z dokumentacjq projektowa, ST oraz wskazaniami InZyniera/lnspektora
Nadzoru.

Rozbiorkg chodnikow, obrzezy chodnikowych, itp. wykona¢ recznie za pomocq foméw i fopat zachowujgc
maksymalng, ostroznost, aby nie uszkodzi¢ rozbieranych elementow.

Elementy bedace w dobrym stanie i nadajace si¢ do dalszego zastosowania, wykorzystania do odbudowy
rozebranych elementow moga pozostaé na terenie budowy pod warunkiem wiasciwego ich zabezpieczenia przed
osobami obcymi i nie utrudniania w wykonywaniu robot i ruchu ulicznego.

O mozliwosci zastosowania elementdw z rozbiorki do dalszego zastosowania decyduje InZynier/Inspektor
Nadzoru.

Uszkodzone materialy z rozbiorki Wykonawca usunie z terenu budowy.

Rozbidrki nawierzchni drogowych bitumicznych i ich podbudowy nalez dokonaé mechanicznie za pomoca pit do
cigeia asfaltu | wibromiotow. Pas nawierzchni bitumicznej przeznaczony do rozbiérki od pozostalej czesci nalezy
odcigé za pomoca pit do asfaltu. Materiat z rozbiérki nawierzchni bitumicznych nalezy za pomocs tadowarek
zaladowa¢ na samochody wywrotki i wywiezé poza teren budowy w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
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Doly lub wykopy powstale po rozbibrce elementow drog, chodnikow, itp. znajdujace sie w pasie robot
Wykonawca tymczasowo zabezpieczy.

W cenie za wykonanie robot rozbiérkowych Wykonawca uwzgledni optaty za sktadowanie materialow z rozbiérki.

9.4. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglednie moze stanowié
zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Zaktada sig, ze wystepujacy w pasie robot humus nie bedzie powtornie wykorzystany.

Grunty i materialy nieprzydatne do zasypywania wykopow musza, byé wywiezione na miejsce zaakceptowane
przez Inzyniera/inspektora Nadzoru. Zapewnienie terenéw do ich skiadowania i zagospodarowanie nalezy do
obowiazkow Wykonawcy, zaréwno od strony organizacyjnej jak i poniesionych kosztéw.

3.9,  Odspojenie i wyw6z urobku

Roboty ziemne i zabezpieczenie $cian wykopow nalezy prowadzié zgodnie z prawem budowlanym,
obowigzujgeymi przepisami BHP, norma PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania’.

Mechaniczne wykonywanie robot ziemnych nalezy poprzedzi¢ przekopami probnymi wykonywanymi recznie. W
miejscu skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywat recznie na dlugosci 1,5
m (0,75m przed i 0,75m za kolizjg).

Roboty ziemne prowadzié po usunigciu, badZ zabezpieczeniu wszystkich kolizji nadziemnych i podziemnych.
Istniejace uzbrojenie podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie lub biegnace rownolegle z
wykopem, nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem poprzez podwieszenie do konstrukcji podtrzymujacej
zgodnie z dokumentacjq projektow,

Roboty ziemne wykonywa¢ mechanicznie jako wasko przestrzenne z wydobyciem i wywiezieniem urobku.

Wywoz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz z wszystkimi kosztami
zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny zatadunek i powrét na
miejsce zasypania. W przypadku korzystania z drog publicznych przy dowozie i wywozie urobku Wykonawca
zwroci szczegng uwage na ich dopuszczalne obcigzenia eksploatacyjne oraz na zachowanie czystoci.
Wykonawca zastosuje odpowiednie $rodki dla ochrony drég publicznych przed nanoszeniem ziemi przez opony
wlasnych srodkéw transportu lub bedzie je regularnie oczyszczat,

Po ukoriczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywrécié do stanu pierwotnego. Wykonawca powinien
uwzgledni¢ w cenie za wykonanie wykopow wszelkie oplaty za skiadowanie odpadow, $mieci i niebezpiecznych
odpadow.

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy przy udziale Inzyniera/lnspektora Nadzoru
sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wytycznym, wg. przekazanej Wykonawey dokumentacii projektowe.
Wykopy wykonywat bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu:

e Warstwa gruntu o gruboéci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna byé
usunigta bezposrednio przed utozeniem przewodéw i posadowieniem obiektow.

o W przypadku przegiebienia wykopow ponizej projektowanego poziomu posadowienia nalezy
porozumiec si z Inzynierem/inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich decyzji.

Po wykonaniu wykopu, natychmiast przystapi¢ do robét montazowych tak, aby nie dopuscié do przedostania sig
wod opadowych i do uplastycznienia gornych warstw podioza,
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Wymiary wykopow musza, zapewniaé prawidiowe, pod wzgledem technicznym i BHP, wykonanie planowanych
robét.

Dno wykopu powinna by¢ rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem rurociggow ustalonym w dokumentacji
projektowej.

Podczas prowadzenia rob6t ziemnych nalezy zwréci¢ szczegoing uwage na:

o Bezpieczne odleglosci (w pionie i w poziomie) od istniejacego uzbrojenia. W przypadku natrafienia na
urzadzenia nieoznaczone wczesniej nie zinwentaryzowane badz niewypal, nalezy miejsce fo
zabezpieczy¢ i natychmiast powiadomié Inzynieraflinspektora Nadzoru i odpowiednie stuzby i instytucje.
Na glgbokosciach i w miejscach, w kiorych projekt wskazuje przebieg innego uzbrojenia nalezy
bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie. Niezaleznie od powyzszego, W czasie uZycia sprzetu
mechanicznego, nalezy prowadzié ciagla obserwacje odspajanego gruntu.

o Przy wykonywaniu wykopéw umocnionych o $cianach pionowych nalezy stosowaé elementy obudowy
wediug normy PN-B-10736. Rozstaw rozparcia lub podparcia powinien by¢ dostoswany do
wystepujacych warunkow. Nalezy prowadzié ciagla kontrole stanu obudowy, w szczegélnosc rozparcia
lub podparcia $cian w stosunku do poziomu terenu (co najmniej 15 cm ponad poziom terenu). Nalezy
przestizega¢ usytuowania koparki w odleglosci, co najmniej 0,6 m poza klinem odiamu dla kazdej
kategorii gruntu.

e Obudoweg nalezy zaktadat stopniowo w miare poglebiania wykopu, a w czasie zasypki i zageszczania
stopniowo rozbieraé.

e Nalezy instalowa¢ bezpieczne zejscia do wykopéw - wejécie po drabinie do wykopu powinna byé
wykonane z chwilg osiagnigcia glebokosci wiekszej niz 1,0 m w rozstawie nieprzekraczajacym 20,0 m.

W trakeie robot ziemnych nalezy zwrécié szczegbing uwage na punkty osnowy geodezyjnej. W przypadku ich
zniszczenia lub uszkodzenia Wykonawca rob6t zobowiazany jest do ich odtworzenia.

9.6.  Odwodnienie pasa rob6t ziemnych i wykopéw

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzgdzenia, ktbre zapewnig
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidiowe odwodnienie.
Jozeli wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwatg
nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnoéci, jak rowniez za
dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istnigjacych zbiomikéw naturainych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.7.  Umocnienia wykopow

Do wykonania umocnien $cian wykopéw przewiduje sig szalunki systemowe prefabrykowane, wypraski stalowe,
Konstrukcja szalunkéw powinna byé taka, aby zabezpieczyé wykop przed naptywem wody z zewnafrz, a $cian
wykopu przed obsuwaniem sig. Szalunki systemowe prefabrykowane i wypraski stalowe muszg posiadaé
dopuszczenie do stosowania ze znakiem bezpieczenstwa ,B".

Przy wykonywaniu wykopow obudowanych nalezy zachowaé nastepujace wymagania:

e Umocnienie pionowych $cian wykopu nalezy prowadzié w miare jego glebienia.

o Gorne krawgdzie elementow przySciennych powinny wystawaé ponad teren co najmniej 15 cm.

»  Wykop zabezpieczy¢ i oznakowa¢ w sposéb zabezpieczajacy przed wpadnieciem pracownikow, 0sob
postronnych oraz maszyn i sprzetu budowlanego.

o Rozpory powinny byé trwale umocowane.

e Powinny by¢ zapewnione awaryjne wyjécia z wykopu.
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o W kazdej fazie robot pracownicy powinni znajdowac si¢ w obudowanej czesci wykopu.

¢ Wrazie potrzeby dokonywania posredniego przerzutu pracownicy powinni znajdowat sig w obudowanej
czesci wykopu.

Statecznos¢ obudowy musi byé zapewniona w kazdej fazie robét, od rozpoczecia wykopu i konstruowania
obudowy do osiagnigcia projektowanego dna wykopu, a nastepnie do catkowitego zapelnienia wykopu i usunigcia
obudowy.

Rozbiorka obudowy Scian wykopow powinna by¢ przeprowadzona etapowo, w miare zasypywania wykopu,
poczynajac od dna wykopu. Obudows $cian wykopu mozna usunag za kazdym razem na wysoko$¢ nie wigksza
niz 0,3 m. Pozostawienie obudowy w gruncie jest dopuszczalne tylko w przypadku braku technicznych
mozliwosci jej usunigeia lub wtedy, gdy wydobywanie elementu zagraZa bezpieczeistwu pracy lub konstrukgji
wykonywanego lub sasiedniego obiektu - powinno to zostat zaakceptowane przez Inwestora,
Inzyniera/Inspektora Nadzoru oraz Projektanta.

Wykonawca przedstawi do akceptacii Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru szczegdlowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy, zapewniajgc bezpieczeistwo pracy i ochrong wykonywanych robot.

5.8. Wykonanie podioza i podsypki

Po wykonaniu wykopu, dno oczyscié i wykonat podsypke z piasku dowiezionego o gr. 10 cm dla przewodéw
wodociggowych, z wyprofilowaniem stanowigcym lozysko noéne - kat podparcia co najmniej 90°. Grunt w strefie
podsypki zagescic rgcznie do Is > 0,97. Materiat na podsypke powinien byé mineralny, sypki lub $rednioziamisty,
bez grud i kamieni oraz spetnia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

Niedopuszczalne jest wyrownanie podioza z ziemig z urobku lub podkiadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni
lub gruzu.

5.9. Wykonanie obsypki

Po ulozeniu rurociagbw wykona¢ obsypke z gruntu piaszczystego dowiezionego, warstwami 10-20 cm do
wysokosci co najmniej 30 cm ponad wierzch rury. Nalezy zwrocié szczegoing uwage na prawidlowe
zageszczenie w pachwinie czyli przestrzeni migdzy podiozem a spodem rury.

Grunt w stefie obsypki zagesci¢ recznie do 1s>0,97.

Obsypke wykonywac z gruntu mineralnego, sypkiego, drobno lub $rednioziamistego, bez grud i kamieni oraz
spelniajacego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

5.10. Zasypka i zageszczenie gruntu

Nalezy podja¢ szczegélnie starania, aby w czasie zasypywania wykopow nie przemiescié lub nie uszkodzié rur.
Zasypywanie wykopow nalezy wykonaé warstwami, kolejno je zageszczajac.

Zasypke wykonywaé z gruntu mineralnego, sypkiego, drobno lub $rednioziamistego, bez grud i kamieni oraz
spetniajacego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

Grubos¢ warstwy poddanej zageszczeniu powinna uwzgledniaé wspolczynnik spulchnienia gruntu oraz
wymagana grubo$¢ warstwy po osiagnieciu zalozonego wskaznika zageszczenia dla zastosowanego materialu.

W czasie zaggszczenia grunt winien mie¢ wilgotno$¢ rowna, wilgotnoéci optymalnej z tolerancjg +-20 %. W
zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialow, zageszczenie warstwy nalezy okreslac za pomoca wskaznika
stopnia zageszczenia.

Ustala sie minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w pasie drogowym:

e Dlawarstw do glebokosci 1,2 m - 1,00
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¢  Dla warstw powyzej 1,2 m glgbokosci - 0,97.
Poza pasem drogowym warto$¢ wskaznika zageszczenia powinna wynosié:

o Dla obsypki - 0,95.
e Dla zasypki - 0,95,

Jezeli badania kontrolne wykazg, Ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca robot powinien
spulchnic warstwe, doprowadzié grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtémie zagescic. JeZeli powtdrne
zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca robdt powinien
usuna¢ warstwe i wbudowa¢ nowy material, o ile Inzynier/Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby
ponownego zageszczenia warstwy.

Dopuszcza sig zasypanie gruntem rodzimym pod warunkiem, Ze spetnia on wymagania, jakim musi odpowiadaé
grunt pod drogq i bedzie moZliwe osiagnigcie wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntu w pasie drogowym
oraz materiat na zasypke uzyska akceptacje Inzyniera/lnspektora Nadzoru. W innym przypadku, wykopy
przebiegajace w drodze nalezy na calym odcinku zasypaé piaskiem dowiezionym z dokladnym mechanicznym
zageszczeniem.

Urobek nie nadajacy sig do wypelnienia wykopu, jak i materiat nadmiemie spulchniony winien byé
przetransportowany do wskazanego przez Wykonawce i zaakceptowanego przez Wykonawce miejsca
skladowania.

Po ukoriczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywrécié do stanu pierwotnego

Ze wzgledu na mozliwos¢ naruszenia struktury zasypek przy demontazu umocnienia wykopu nalezy zachowaé
nastepujacy sposéb ich wykonania:

*  Obsypke wykonywa¢ warstwami z jednoczesnym demontazem umocnienia Scian przydennej czesci
wykopu,

e Zageszczenie warstwy obsypki nalezy wykonaé po demontazu pasa umocnienia w jej obrebie.

¢ Po zaggszczeniu pierwsze] warstwy ulozy¢ kolejna, zdemontowaé umocnienie w jej obrebie, zagescié
itd.

Zasypanie przewodow przeprowadza sie w trzech etapach:

e Etap | - wykonanie warstwy ochronnej rur przewodowych

e  Etap Il - po probie szczelnoéci, wykonanie warstwy ochronnej w migjscach potgczen.

e Etap Il - zasypka wykopu gruntem piaszczystym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i
rozbiorka umocnien scian wykopu.

Zaleca sig wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Wykonawca do wyceny robot budowlanych powinien przyja¢ wymiang gruntu o grubosci ok. 30 cm na calej
diugosci projektowanego rurociagu z uwagi na nie spetnienie wymagan do zasypania wykopow (oprocz podsypki,
obsypki wodociagu do 30 cm ponad wierzch przewodow).

9.11. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona weryfikacji lokalizacji kabli, instalacji i innych elementow
istniejacego uzbrojenia.

Mechaniczne wykonywanie robot ziemnych nalezy poprzedzic przekopami prébnymi wykonywanymi recznie. W
miejscu skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywa¢ recznie na diugosci 1,5
m (0,75m przed i 0,75 m za kolizja).

Istniejace uzbrojenie podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sig lub biegnace réwnolegle z
wykopem, nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem poprzez podwieszenie do konstrukcji podtrzymujace.
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Wszelkie prace w obrebie istniejacego uzbrojenia nalezy wykonywad recznie, pod nadzorem odpowiednich stuzb
gestorow uzbrojenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powziecie wszelkich koniecznych érodkéw w celu ochrony, utrzymania i
tymezasowego dostepu do tego typu ustug, z ktérych korzystanie zostalo w wyniku robt uniemozliwione.

W miejscach zblizen do istniejacych stupow energetycznych/lamp oswietleniowych — w przypadku wykonania
rurociagéw metoda wykopowa nalezy je zabezpieczy¢ poprzez uzycie dzwigu.

Nie wyklucza sig wystepowania w terenie niezinwentaryzowanego uzbrojenia. W przypadku na natrafienie na
niezinwentaryzowane uzbrojenie podziemne nalezy niezwlocznie powiadomié gestora sieci i wspolnie z
InZynierem/Inspektorem Nadzoru ustalié dalszy tryb postepowania.

Nalezy przestrzegat uzgodnieh z pozostatymi wiascicielami uzbrojenia podziemnego znajdujacych sie w
projekcie budowlanym.

9.12. Roboty odtworzeniowe drogowe

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w specyfikacji technicznej ST-00 Wymagania ogolne.

Odtworzenie nawierzchni prowadzié zgodnie ze sztukg budowlang, normami i standardami. Na zgdanie
Inzynierafinspektora Nadzoru Wykonawca przedstawi szczegélowy projekt realizacji odtworzeniowych robot
drogowych.

Zastosowane do odtworzenia podbudowy i nawierzchni drogi materialy musza odpowiadaé sposobowi
uzytkowania drogi.

Roboty wykonywa recznie oraz mechanicznie w zaleznosci od iloéci robét do wykonania, materiat przeznaczony
do ponownego whudowania nalezy skladowaé w poblizu miejsca prowadzenia robét, pozostaly czes¢ wywiezé na
skladowisko. Technologia robét oraz material, ktory ma by¢ ponownie whudowany musi posiadaé akceptacje
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

W drogach o nawierzchni nieutwardzonej, gruntowej, wykopy zasypa¢ gruntem piaszczystym, dowiezionym i
zagescic mechanicznie warstwami o grubosci maksymalnie do 30 cm, az do osiagniecia wskaznika zageszczenia
gruntu Is=1,0 do gt. 1,2 m i 1s>0,97 ponizej 1,2 m.

Materiat uzyty do zasypywania wykopow powinien by¢ mineralny, sypki, drobno lub $rednioziamisty i spetniaé
wymagania zawarte w PN-B-02480:1986. :

Konstrukcjg nawierzchni gruntowej przywrécié do stanu pierwotnego.

Materialem do wykonania nawierzchni z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie powinno byé
kruszywo odzyskane z rozhiorki. Wszelkie ubytki nalezy uzyskat, uzupelnié z kruszywa otrzymanego w wyniku
przekruszenia surowca skalnego Iub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren Zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

Drogi 0 nawierzchni gruntowej stabilizowanej Zwirem nalezy przywrocié do stanu pierwotnego.

W drodze o nawierzchni asfaltowej wykopy zasypat gruntem piaszczystym dowiezionym i zagescié mechanicznie
warstwami o grubosci 30 cm do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu 1s=1,00 do glebokosci 1,20 m i
1s>0,97 ponizej 1,2 m.

Do odtworzenia nawierzchni asfaltowej przyjeto nastepujacq konstrukcje:
- 5em — warstwa $cieralna z betonu asfaltowego,

- 7cm - podbudowa zasadnicza z betonu asfaltowego,
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- 20 cm - podbudowa pomocnicza z naturalnego kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie lub tucznia
kamiennego.

Mieszanke asfaltobetonowa nalezy ukladac w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, przy suchej pogodzie i
dodatniej temperaturze.

Analogiczna podbudowe nalezy przyja¢ w drogach z kostki betonowej. Do odbudowy nawierzchni z kostki mozna
wykorzysta¢ material rozebrany w trakcie robét z tym, Ze niedopuszczalne jest zabudowywanie elementow
uszkodzonych.

Konstrukcje odtwarzanych odcinkow jezdni powinna odpowiadaé konstrukcji dla danej klasy drogi, zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi i ich usytuowanie (t. Dz. U. 2016, poz. 124).

Materiat uzyty do zasypywania wykopow powinien byé mineralny, sypki, drobno lub $rednioziamisty i spetniac
wymagania normy zawarte w PN-B-02480:1986.

Wszelkie pracy odtworzeniowe powinny by¢ nadzorowane ze strony wlasciciela drég (Gmina Puck).

6. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania ogélne dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST Wymagania Ogolne.
6.1. Materialy

Badanie materialow uZytych do budowy sieci przeprowadzié na podstawie atestow producentow, pordwnania ich
cech z normami przedmiotowymi, ogledziny zewnetrzne.

6.2. Kontrola jako$ci wykonanych robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czgstotliwoscig okreslona w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru,

Do Wykonawcy robét nalez rowniez przeprowadzenie prob i badan stanowigeych podstawe odbioru robot:

Badanie wykonania umocnier wykopow.

Badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

Sprawdzenie metod wykonania i poszerzania wykopow.

Badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza.
Badanie wskaznikow zageszczenia poszczegoinych warstw zasypu.

Sprawdzenie zabezpieczenia innych przewodéw w wykopie.

Sprawdzenie zabezpieczenia od obcigzen ruchu kolowego.

Przed odtworzeniem nawierzchni drogowej nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu zasypki wykopow
przez uprawnionego geologa.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

o Odchylenie odlegloéci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosié
wiecej niz +-0,05 m.

Odchylenie wymiaréw w planie nie powinno byé wigksze niz 0,1 m.

Odchylenie grubosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé +-3 cm.

Odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé +-5 cm.

Odchylenie osi rurociagu w planie nie powinno przekraczaé +-5 cm.
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o Wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na diugosci 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.10.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w punkcie ST-00 Wymagania ogolne.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét.

Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane, ktorych
koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie, migdzy Wykonawca robot a Inzynierem/inspektorem
Nadzoru.

Jednostkami obmiarowymi sg;

1m2 - dla usuniecia i rozloZenia humusu.

1m2 ~ dla rozebrania i odtworzenia nawierzchni.
1m3 - dla wykonania wykopu.

1m2 - dla umocnienia wykopow.

1m3 - dla wykonania wymiany gruntu.

1m3 - dla wykonania podsypki i obsypki.

1m3 - dla wykonania zasypania wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoine wymagania w zakresie odbiorow robét ziemnych podano w ST-00 Wymagania Ogéine.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja, projektowa, ST i wymaganiami InZyniera/lnspektora
Nadzoru jeZeli wszystkie wymagane pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady platnoci podano w ST-00 Wymagania Ogélne.

Platnosci za wykonanie rob6t ziemnych przy realizacji robét objgtych niniejszq ST stanowig nierozerwalng czeéé
platnosci za wymienione elementy przedstawione w ST 00 Wymagania Ogéine.

Koszty robot zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca robot uwzgledni w cenie jednostkowej
Zwigzanej z dang pozycja przedmiaru robot.

Koszt wykonania robét ziemnych obejmuie:

e Zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych w terenie urzadzen technicznych.
Usunigcie rumowisk, wysypisk odpadow.

Oznakowanie i zabezpieczenie robot prowadzonych w pasie drogowym, wraz z niezbedng
dokumentacja.

Usuniecie i wywiezienie humusu.

Wykonanie rohét zasadniczych,

Przejgcie i odprowadzenie wod opadowych z terenu robét.

Wykonanie umocnien $cian wykopow.

Przygotowanie podioza gruntowego pod roboty.

Zageszczenie gruntu.

Odtworzenie uszkodzonych nawierzchni drég.
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Badania laboratoryjne materialow i gruntow wraz z opracowaniem dokumentagji.

Zakup i dostarczenie materialow, sprzetu i urzadzen oraz ich skladowanie.

Wykonanie niezbgdnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych z ich czasowym odwodnieniem i
ostateczna likwidacja.

Wykonanie okreslonych w postanowieniach umowy, dokumentacji projektowej i ST: badan, pomiarow i
sprawdzen robot i materialow.

Uporzadkowanie terenu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

2 S ol

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i proby odbiorowe.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-8-02205:1998 Drogi samochodowe ~ Roboty ziemne - Wymagania i badania.
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ST-03 OSIEM ODCINKOW SIECI WODOCIAGOWE

1. WSTEP
11.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s postanowienia i wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych w zakresie budowy obiektow:

a) Budowa sieci wodociagowe
ul. Sosnowa; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno
b)  Budowa sieci wodociggowej
ul. Dzika; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno
¢) Budowa sieci wodociggowej
ul. Stoneczna, Starowiejska; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 w m. Mieroszyno
d) Budowa sieci wodociagowej
ul. Lipowa; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno
e) Budowa sieci wodociggowej
ul. Morska; dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno
f) Budowa sieci wodociggowej
ul. Piaskowa; dz. nr 523/1, 523/2 w m. Mieroszyno
g) Budowa sieci wodociggowe;
ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 285/7 w m. Mieroszyno
h) Budowa sieci wodociagowej
ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno.

12. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementow dokumentow przetargowych i
umownych przy zlecaniu i realizacji robot okre$lonych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem sieci
wodociagowej wraz z przepieciami w zakresie:

Montazu rur i ksztattek PE,

Montazu armatury i uzbrojenia rurociagéw,
Wykonaniem plukania,

Wykonanie préb szczelnosci,

Wykonanie dezynfekcji,

Kontrola jakosci.

1.4,  Zakres ilo$ciowy robot

Zakres ilosciowy robot obejmuie:
a) sie¢ wodociggowa w ul. Sosnowej; dz. nr 234/1, 263/1, 275/43 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 335,1 mb wraz z armaturs,

b) sie¢ wodociggowa w ul. Dzikiej; dz. nr 691/15 w m. Mieroszyno:
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PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 79,3 mb wraz z armatura,

¢) sie¢ wodociggowa w ul. Stonecznej, Starowiejskiej; dz. nr 37/14, 48, 207/12, 712 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 582,6 mb wraz z armatura,

d) sie¢ wodociggowa w ul. Lipowej; dz. nr 293/2, 293/7 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 67,7 mb wraz z armaturg,

e) sie¢ wodociggowa w ul. Morskiej; dz. nr 309/24 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 74,0 mb wraz z armatur,

f) sie¢ wodociggowa w ul. Piaskowej; dz. nr 523/1, 523/2 w m. Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 90,0 mb wraz z armaturg

g) sie¢ wodociggowa w ul. Rodzinna, Chabrowa, Lipowa; dz. nr 283/1, 280/11, 284/4, 285/2, 2857 w m.
Mieroszyno:

PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 232,7 mb wraz z ammaturg
h) sie¢ wodociggowa w ul. Widokowa; dz. nr 274/4, 275/6 w m. Mieroszyno:
PE-HD 100 SDR 17 DN/OD 90 mm L = 154,3 mb wraz z armaturg

1.5.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ST zgodne z definicjami podanymi w ST-00, obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami  krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST-00 Wymagania Ogéine.

Zastosowane materialy do budowy sieci i przylaczy musza posiada¢ atest Parstwowego Zakladu Higieny oraz
aprobate techniczng dopuszczajaca do stosowania w budowie przewodow wodociggowych.

Poszczegolne wyroby (rury, ksztaftki, armatura) powinny by¢ trwale oznakowane w sposob umozliwiajacy
identyfikacje danego wyrobu oraz odniesienie do niego poszczegélnych atestow.

21. Rury i ksztaltki

2.1.1. Rury do uktadania w wykopie otwartym

Przewody wodociagowe wykona¢ z rur i ksztaltek PE-HD 100 SDR 17 PN 10 DN/OD 90 mm. Rury powinny by¢
wykonane z materialu PE100 bez stosowania materialow wtornych w tym regranulatow i regranulatow wiasnych,

2.1.2. taczenie rur PE

Rury wodociagowe nalezy taczy¢ metoda zgrzewania doczolowego lub poprzez wykorzystanie muf
elektrooporowych.

2.1.3. Uzbrojenie
a) zasuwy
o zasuwy kotnierzowe z klinem migkko uszczelniajacym w zakresie $rednic DN/ID 80 mm min.
PN10 z gtadkim i wolnym przelotem:
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>
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korpus i pokrywa z Zeliwa sferoidalnego, zabezpieczone zewnafrz i wewnafrz
epoksydowane,

wrzeciono ze stali nierdzewnej z walcowanym gwintem,

Kiin z zeliwa sferoidalnego, z zawulkanizowang zewnafrz i wewnatrz powlokq
elastomerowa (dopuszczong do kontaktow z wodg pitna) z oproznieniem,

prowadzenie klina z tworzywa odpornego na zuzycie o wysokich wlasciwosciach
slizgowych,

nakretka klina z mosigdzu,

tuleja z mosiadzu do uszczelek typu O-ring,

uszczelki typu O-ring z elastomeru,

pierscien zabezpieczajacy z POM lub ze stali nierdzewnej,

uszczelka pokrywy z elastomeru (dopuszczona do kontaktu z woda pitna),

Sruby ze stali nierdzewnej lub stal ocynk,

kolnierze zwymiarowane i owiercone zgodnie z EN-1092-2.

¢ obudowy teleskopowe do zasuw powinny spefnia nastepujace wymagania:

»

Y V V V V¥V

»

teb do klucza z Zeliwa sferoidalnego,

rura przesuwna i ochronna z polietylenu (PE),
rura do klucza - ocynkowana,

guma wyhamowujaca - elastomer,

pierscien zaciskowy z PE,

trzpien — ocynkowany,

nasadka wrzeciona z Zeliwa sferoidalnego.

e skrzynki uliczne do zasuw z PEHD z pokrywq Zeliwa szarego, bituminizowanego, zgodnie z

PN-M-74081:1998 z trzpieniem ze stali nierdzewnej.

b) hydranty nadziemne
e hydranty nadziemne DN/ID 80 mm, PN16. Wymagania:

>

¥V V V V¥

glowica hydrantu z Zeliwa sferoidalnego, epoksydowana i zabezpieczona przed
promieniami UV,

kolumna - grubocienna rura stalowa, ocynkowana, zabezpieczona przed
promieniami UV,

zespdt uruchamiajaey ze stali nierdzewnej,

cokot hydrantu z Zeliwa sferoidalnego, epoksydowanego,

wszystkie czesci wewnetrzne z materialéw odpomych na korozje,

uszczelnienie wrzeciona (O-ringi) osadzone ze wszystkich stron w materiale
odpornym na korozje,
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c) Ksztaltki kolnierzowe
o Ksztaftki kolnierzowe w zakresie $rednic DN/ID 80 min. PN10 z zeliwa sferoidalnego, wewnatrz
i zewnatrz epoksydowane. Kolnierze zwymiarowane i owiercone zgodnie z EN 1092-2.
Armature kotnierzowa taczy¢ za pomoca $rub i podkladek ze stali nierdzewnej A2,
d) Bloki oporowe i podporowe
e Na zalamaniach trasy i pod armature wykona¢ bloki oporowe i podporowe, zgodnie z
wymogami normy BN-81/9192-04 i 05 (bloki prefabrykowane) oraz PN 88/B-06250 (bloki
wylewane z betonu B20). Miejsce styku uzbrojenia sieci wodociggowej z blokami oporowymi i
podporowymi zabezpieczy¢ przez dwukrotne owinigcie folig z PVC.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzysinego wplywu
na jakos¢ i $rodowisko wykonywanych robot,

Sprzgt uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji robét, ktory
uzyskat akceptacje Zamawiajacego.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Sprzet powinien byé stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktbre pozwola uniknaé uszkodzen i
odksztatcen przewozonych materiatow.

Rodzaj oraz liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami zawartymi
w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami Zamawiajacego oraz w terminie
przewidzianym w umowie. PrzewoZone materialy powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczone
przed przemieszczeniem w czasie ruchu pojazdu.

41. Rury

Przy transporcie rur zachowaé nastepujace wymagania:

o Podczas transportu rury nie moga stykac sie z ostrymi przedmiotami ($ruby, gwozdzie, wystajace czesci
metalowe).

o Przewbz powinno wykonat sig przy temperaturg powietrza od -5°C do +30°C, przy czym powinna byé
zachowana szczegélna ostroznosc przy temperaturach ujemnych, z uwagi na zwiekszong kruchosé
tworzywa.

e Na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podktadach drewnianych o
szerokosci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm, ulozonych prostopadle do osi rur.

e Rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przed podiozenie tekstury falistej i desek pod
taficuchy spinajace $ciany skrzyn samochodu.
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o Podczas prac przefadunkowych rur nie mozna rzucaé ani wlec.

e Przy diugosciach wigkszych niz dlugos¢ pojazdu, wolne kofice rur nie moga wystawat poza skrzynie
tadunkowa wigcej niz 1m.

Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnos$nika widlowego z plaskimi widetkami lub dzwignia z belkg
umozliwiajaca zaciskanie sig zawiesin na wiazce. Nie wolno stosowaé zawiesin z lin metalowych lub fancuchéw.

4.2. Zasuwy, ksztaltki

Elementy nalezy przewozié zakrytymi $rodkami transportowymi, fadunek nalezy zabezpieczyé przed opadami
atmosferycznymi oraz przed przemieszczaniem sig.

4.3. Bloki oporowe i podporowe

Transport blokow nie moze odbywa¢ sie dowolnymi $rodkami transportu. Bloki mogg, byé uktadane w pozycii
pionowej lub poziomej tak, aby przy réwnomiemym roziozeniu tadunku wykorzystana byla no$nos¢ érodka
transportu. tadunek powinien byé zabezpieczony przed moZliwoscia przesuwu w czasie jazdy przez
wyeliminowanie luzéw i wypetienie szczelin.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa mogq by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiermym zawilgoceniem.

4.5. Pozostale materialy

Pozostate materialy przewozi¢ zgodnie z zaleceniami i wytycznymi producentow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogoélne zasady wykonania rob6t

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00 Wymagania ogdine.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy, oraz za jakoéé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja, projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jakosci, obowiazujacymi przepisami prawa budowlanego, sztukg
budowlang i pisemnymi poleceniami Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Projektowany wodociagi oraz przepigcia moga zosta¢ wigezone do istniejacego systemu wodociagowego dopiero
po przeprowadzeniu prob szczelno$ci, dezynfekcji oraz po uzyskaniu pozytywnych wynikéw bakteriologicznych.
Nalezy wykonywaé roboty tak aby zapewni¢ dostawe wody do przylegajacych nieruchomosci w trakcie trwania
prac budowlanych,

5.2. Uktadanie przewodéw metoda wykopowa

Rury PE, PVC uktada¢ na podsypce z dobrze ubitego piasku w temperaturze powietrza od 0-30°C. Zmiany
kierunku prowadzenia przewodow PE realizowa¢ poprzez zastosowanie odpowiednich ksztaltek lub za pomoca
gigcia rurociagu - zgodnie z dokumentacjg projektowa,

Montaz rurociagu za pomoca zgrzewania doczolowego, muf elektrooporowych (PE) poszczegéinych rur
wykonywat na zewnatrz wykopu. Przed zgrzewaniem nalezy odpowiednio przygotowaé powierzchnie czotowe
taczonych rur poprzez odcigcie rur pila o drobnym uzebieniu i nastepnie je oczyscié. Po wykonaniu montazu
nalezy wykonaé proby szczelnoci rurociggu pomiedzy punktami weziowymi. Po wykonaniu proby szczelnosci z
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wynikiem pozytywnym mozna przystapic do zasypywania wykopow. Na wysokosci okolo 30 cm nad rurociagiem
nalezy utozy¢ tasme sygnalizacyjna,

Po zakoficzeniu montaZu rurociggu i pozytywnych wynikach proby szczelnoéci nalezy dokonaé plukania
wodociagu, uzywajac do tego czystej wody oraz przeprowadzi¢ dezynfekeje.

5.3. Montaz armatury i uzbrojenia

Zasuwy oraz wszelkie ksztaftki nalezy montowaé zgodnie z dokumentacig, w trakcie budowy przewodu.

Miejsca zamontowania zasuw nalezy trwale oznakowaé za pomocq tabliczek informacyjnych zgodnie z
obowigzujgcg norma,

Armature kotnierzowa faczy¢ za pomoca $rub i podkladek ze stali nierdzewnej A2.

Zasuwy, obudowy teleskopowe, skrzynki uliczne, winny stanowi¢ pakiet w ramach jednego producenta.

5.4. Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym

Przed przystapieniem do prac ziemnych nalezy wykonaé reczne odkrywki i okreslié rzeczywisty (doktadny)
przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego, w oparciu o plan zagospodarowania terenu i pod nadzorem
przedstawiciela wiasciciela lub dysponenta danego uzbrojenia.

Nie wyklucza sig istnienia na danym terenie innego uzbrojenia podziemnego nie wykazanego w uzgodnieniach,

W czasie robot stosowaé sig do wydanych warunkéw technicznych (uzgodniefi) wiaécicieli istnigjacego
uzbrojenia podziemnego w rejonie planowanej inwestycji oraz obowiazujacych norm i przepisow.

W przypadku kolizji z kablami energetycznymi, telekomunikacyjnymi, gazociagami nalezy na nie nalozy¢ rury
ochronne dwudzielne typu ,AROT" o dtugosci L = 1,0 mb.

6. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania og6lne dotyczace Kontroli Jakosci Rob6t podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Kontrola jakosci wykonanych robot bgdzie dokonywana poprzez poréwnanie wykonanych rob6t z dokumentacjg
techniczng, ST oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi i normanmi.

Sprawdzeniu podlegaé beda;

o Sprawdzenie zgodnosci wykonania sieci z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

e  Sprawdzenie szczelnosci sieci.
o  Sprawdzenie jakosci wykonania.
e  Sprawdzenie usunigcia usterek.

7. OBMIAR ROBOT

Ogbline zasady obmiaru robot podano w punkcie ST-00 Wymagania og6ine.

Obmiar robot obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane, ktorych
konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania robét miedzy Wykonawcy a
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Roboty objete niniejsza specyfikacjg obmierza sig w nastepujacych jednostkach:

o 1m-dla sieci wodociggowej.
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e 1kpl - dla zasuw.
e 1kpk - dla wykonania prob szczelnoci, plukania i dezynfekci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.

QOdbiory wodociagu zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Sieci Wodociagowych” - COBRTI
INSTAL zeszyt nr; 3 oraz PN-B-10725:1997.

Odbior robot moze nastapic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob, pomiaréw i
inspekji, jak rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/lnspektora
Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w punkcie ST-00 Wymagania ogéine.

Platnosci za wykonanie robot, przy realizacji niniejszej inwestycji zgodnie z zakresem umowy stanowig
nierozerwalng cze$¢ ptatnosci za wiw elementy przedstawione w ST-00.

Koszty robot rurociggéw, zwiazane z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni w cenie jednostkowej
zwigzanej z dana pozycjq przedmiaru robét,

Roboty zwigzane z realizacja ninijszej inwestycji obejmuja m. in. wszystkie koszty zwigzane z:

Dostawa i montazem przewodow wodociagowych wraz z ich oznakowaniem.
Dostawa i montazem kompletnej armatury wodociagowe;.

Wykonania wigczenia przewodéw projektowanych do istniejacych.
Przygotowaniem i wykonaniem prob szczelnosci i dezynfekgji.
Przygotowaniem i wykonaniem plukania rurociagow.

Dostawa i montaz tabliczek informacyjnych do oznaczenia uzbrojenia sieci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania wody —
Polietylen (PE) - Czes¢ 2: Rury.

2. PN-EN 545:2010 Rury, ksztaltki i wyposazenie z Zeliwa sferoidalnego oraz ich zlgcza do rurociagow
wodnych — Wymagania i metody badan.

3. PN-74/B-10733 Wodociagi. Przewody cinieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania i badania przy
odbiorze.

4. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach wodociggowych.

PN-EN 1401-1:2009 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego

bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji — Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze$é 1:

Specyfikacje rur, ksztaltek, i systemu.

PN-B-10725:1997 ,Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze”.

PN-87/B-01060 ,Sie¢ wodociagowa zewnetrzna. Obiekty, elementy wyposazenia”.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania.

10. PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ciénienie nominalne 1Mpa.

11. BN81/9192 05 Wodociggi wiejskie. Bloki oporowe na rurociggach. Wymiary i warunki stosowania.

o

© o~
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12,

13,

14,

15.

PN-EN 1074-2-:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czesé 1
Wymagania ogéine.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401).

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rurociagéw z Tworzyw Sztucznych — Polska Korporacja
Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Kanalizacji.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Wodociagowych ~ zeszyt 3 - COBRT! INSTAL.
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